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PESAJE DINÁMICO EN CARGA

Existen muchos proyectos y clientes de GRSU que precisan conocer el peso de
los Residuos Generados, por ello como complemento al sistema de gestión
GRSU existe la posibilidad de incorporar un sistema de pesaje dinámico para
camiones.

Este sistema permite capturar el peso del
contenido recogido en cada contenedor.

Transferir ese peso a un ordenador en la cabina del
camión y/o a una central de datos, mediante procesos
automáticos.

Todo ello permitirá controlar una serie de
parámetros que se pueden utilizar para optimizar la
recogida de los Residuos: volumen de llenado del
remolque, previsiones de recogida en función de
datos históricos, densidad de residuos por zonas,
recorridos, etc.!

El módulo de pesaje dinámico en carga permite operar con múltiples tipos de
contenedores: Iglú, Contenedores para recogida con brazos de carga lateral y
carga trasera, contenedores soterrados, auto-compactadores, cubas, etc.

Los datos capturados del peso de cada contenedor se pueden combinar con
datos de posición GPS e identificación del contenedor, para establecer
cuadrantes, optimizar rutas, tiempos, reciclado, etc.

El sistema de detección de peso puede funcionar tanto de forma cableada
como de forma inalámbrica y es adaptable a cualquier tipo de vehículo y a
cualquier tipo de grúa o sistema de elevación de carga. Diferenciando como
mínimo los vehículos de carga lateral y trasera de los vehículos de recogida de
Iglús.

Los sistemas de pesaje incorporan además otros sistemas como la detección
de la pendiente de recogida para optimizar el dato del peso capturado.
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PESAJE DINÁMICO CON PLUMADE CARGA

El sistema de pesado con pluma de carga consiste en un módulo que permite
convertir una tolva o recipiente colgante en una báscula. El material de
montaje es resistente a los entornos industriales más exigentes, sosteniendo
el recipiente de forma segura. El conjunto de ojal y varilla compensan los
defectos de alineación e inclinación para proporcionar un pesaje preciso y
repetible.

El sistema se integra de los siguientes componentes:

Células de carga de acero para herramientas de
aleación chapadas en níquel. Capacidad de pesaje
hasta 7500 kg según modelos. Pesadas de alta
precisión.

Material de colgadura: equipado de un par de
conjuntos de ojal y varilla diseñados para medir
cargas verticales impidiendo que se mueva el
recipiente. Material de acero al carbono chapado en
cinc para asegurar perfectamente la sujeción del
recipiente.

Aislamiento eléctrico: se incluye una banda de
unión, con apoyos revestidos de teflón y arandelas de
nylon para reducir al mínimo el riesgo de daños
eléctricos. La banda de unión protege a la célula de
carga derivando las posibles descargas eléctricas del
ojal superior al inferior.

Componentes:
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PESAJE DINÁMICO EN CARGAPOR ELEVACION

El sistema de pesado para los camiones con carga
lateral consiste en un módulo que permite
capturar el peso a través de diferencias de presión
en el circuito hidráulico. El módulo es resistente a
entornos industriales hostiles como canteras,
construcción de edificios, etc! Los sensores de
inclinación corrigen la pesada consiguiendo
precisiones <2% en pesadas repetibles. El
mecanismo de pesado soporta el mismo peso que

sea capaz de elevar el circuito hidráulico del camión.

Este sistema consta de los siguientes componentes:

Una unidad de control compacta, con caja de conexiones
y display. Esta unidad controla la presión del circuito
hidráulico, corrigiendo las variaciones producidas por la
velocidad de elevación. Los datos de la pesada se muestran
al operario en pantalla una vez estabilizada la
pesada sin necesidad de que el operario realice
función alguna. El sistema permite mostrar la
pesada actual sólo o bien la pesada más el resto de
recogidas. Las fichas de carga se pueden transmitir
bien manualmente por el operador o bien a través
de comunicaciones inalámbricas. El cableado de la
unidad se realiza a través de las cadenas de
transmisión del propio vehículo.

Un sistema de detección de velocidad de
elevación que se utiliza para corregir las
diferencias que genere el factor velocidad de
elevación.

Un sistema de detección de inclinación que
permite corregir las diferencias que genere en la
pesada el factor de inclinación del camión.

Componentes:
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Sensor de presión

Detectores de Proximidad



IDENTIFICACIÓN DE CONTENEDORES

Complementando al sistema de gestión GRSU existe también la posibilidad de
identificar cada contenedor que se utilice.

Este dato se puede combinar con la
posición GPS del contenedor, el peso
recogido en ese momento, anotaciones
del operario, y otras las variables que se
consideren oportunas de cara a
o p t i m i z a r r u t a s d e r e c o g i d a ,
mantenimiento del inmovilizado,
limpieza de los contenedores, volumen
de llenado del contenedor, etc.!

En definitiva, poder tener un historial y una trazabilidad completa del
contenedor o funciones asociadas, como la indicación de recogida en un
momento dado optimizando tiempos de trabajo.

La identificación puede ser tanto de forma atendida, interviniendo un usuario
con lectura de códigos de barras o similares o de forma desatendida, mediante
RFID o tecnologías análogas.
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DETECCION DEL VOLUMEN DE LLENADO DE LOS CONTENEDORES

Es un complemento ideal al sistema de gestión GRSU. Sólo o combinado con
otros módulos permite optimizar rutas y tiempos de recogida de residuos.

La detección del volumen de llenado de los contenedores se puede utilizar de
varias formas:

El sistema vuelca la información del porcentaje
de llenado de un contenedor y la suministra al
camión de recogida cuando sea necesario. El
camión al recibir la señal recogerá o no el
contenedor en función del volumen contenido en
el mismo.

El sistema de detección suministra la
información de llenado a una central de datos vía
GPRS. La central procesará esa información y
planificará la ruta en función de esos datos.

Además ese dato se puede tratar también en tiempo real y modificar la ruta
del camión si aún no ha pasado por ese punto indicándole que vaya hasta el
siguiente en caso de que no sea necesario recoger.

El sistema de detección del
volumen de llenado de los
contenedores es perfecto
p a r a i n s t a l a r l o e n
contenedores soterrados.

Estos dispositivos permiten la
uti l ización de energías
r e n o v a b l e s p a r a s u
funcionamiento.
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Módulo de envío de datos (GPRS)



LOCALIZACION DE PERSONAS, CARRITOS DE LIMPIEZA VIARIA O
INMOVILIZADO

Otras opciones interesantes que puede presentar GRSU son los sistemas de
localización de personas o material de estos como los carritos de limpieza
viaria.

Dependiendo de las necesidades se pueden utilizar varios métodos de
localización individual:

: permitiría la comunicación
inmediata del empleado con la central bien a
través de la red GSM, o bien a través de PTT, PPH o
Push To Talk (P2T) (Sistema WalkieTalkie) . Este
sistema nos permite una comunicación directa con
el empleado para indicarle correcciones en su
ruta, emitir avisos de alerta o ayuda, nos devuelve
la posición del empleado en cada momento,
permite controlar de forma inmediata la ruta
realizada por el empleado, compararla con la
establecidad y optimizar tiempos de recogida,
horarios, cuadrantes de personal, etc.!.

Se pueden configurar la recepción de avisos en la
central si el operario ha modificado la ruta de recogida saliéndose de unos
determinados parámetros.

En función del terminal se puede disponer de un botón Antipánico
especialmente funcional para zonas y horarios de servicio más
comprometidos.

Además de la funcionalidad habitual de la voz en un teléfono móvil.

El sistema de localización puede ser con o sin GPS.

:Adiferencia del teléfono móvil, no tiene funcionalidad de voz.
Se trata de un dispositivo configurable que transmite sus datos a través de la
red GSM, (GRPS o 3G) y que permite entre otras funcionalidades: botón anti-
pánico, recogida de la posición del empleado permitiendo controlar la ruta
realizada por el mismo. Los
datos se pueden obtener de
forma inmediata para su
proceso, transmitirlos al final
de la jornada, o configurar la
c a d e n c i a d e e n v í o . E l
dispositivo dispone además de 3
botones configurables para
poder llamar a determinados
números de teléfono, o realizar
otras acciones a petición.
También se puede estudiar la
ampliación de las funcionalidades del dispositivo, cámara, lectores, etc.!.

Este dispositivo permite también realizar acciones cuando ocurran ciertos
eventos, como por ejemplo emitir un aviso en una central de datos si el
operario ha cambiado su ruta fuera de unos valores predeterminados.
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LOCALIZACION DE PERSONAS O CARRITOS DE LIMPIEZAVIARIA

u
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Dispositivo localizador incorporado en el carrito de limpieza

Dispositivo localizador a medida

: las
funcionalidades son similares que el dispositivo Track&Trace pero sin disponer
de sistema de comunicaciones GSM.

La ventaja de este sistema es la duración de la
batería (varios años) por lo que la intervención
de los operarios con el terminal es nula.

La información de ruta realizada recogida se
envía al final de la jornada cuando el carrito se
guarda en el centro, almacén o garaje.

La información de la ruta o posicionamiento es
recogida de forma inmediata en función de los
parámetros de configuración. Lo que también

permite controlar la ruta y las posiciones que el empleado ha tenido durante
su jornada.

. A petición del cliente se pueden diseñar
dispositivos localizadores de distintas formas y tamaños, acoplables a
distintos accesorios que el empleado deba utilizar (uniformes, escobas,
barredoras, etc.!.) siendo igualmente diseñable a petición la forma de
transmisión de los datos recogidos (inmediata o al final de la jornada)

C/ Francisco Salinas, 44 · 09003 Burgos  - C/ Caleruega, 35 · 28033 - Madrid
Tlf.: +34 947 24 43 58· Fax: +34 947 24 43 84

http://www.asintec.es · e.mail: organizer@asintec.net

software
G.R.S.U.

Gestión de Residuos Sólidos Urbanos

Camión de Basura Barrendero Barredora



LOCALIZACION DE VEHICULOS

En el vehículo se puede equipar la cabina con varios tipos de terminales en
función de las necesidades de recogida de información.

También se puede usar un sistema de navegación estándar (TOMTOM, NAVTEQ,
etc.)

Dependiendo del tipo de terminal utilizado, en
función de la posición del vehículo relativa a la ruta
trazada se pueden emitir avisos en la central para
realizar determinadas acciones. (Emitir avisos de un
posible robo, ubicación exacta de un accidente,
etc.)

El equipo de gestión de datos permite realizar
acciones como emitir avisos al conductor, o emitir
avisos a la central, cuando se supere el límite de

kilómetros, cuando no esté realizado el mantenimiento, etc.

Los terminales llevan incorporado un sistema de localización por GPS lo que
permite a GRSU software visualizar la ruta planificada en cartografía
GoogleMaps, visualizar el recorrido realizado por el vehículo y comparar
ambos.

El equipo de navegación permite realizar acciones como por ejemplo emitir
avisos al conductor cuando el depósito de combustible baja de cierto nivel,
emitir avisos a la central cuando se supere el límite de kilómetros y no esté
realizado el mantenimiento, etc.

GRSU permite visualizar la ruta planificada en cartografía GoogleMaps,
visualizar el recorrido realizado por el vehículo y comparar ambos.
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Ruta de recogida de Basuras
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TELEMETRIA

El sistema puede integrar terminales o
sistemas de captura de datos como el
modelo VC6096 de Motorola con GPS,
teléfono, IP64, BT, WIFI, 3.5G HSPDA,
Push to Talk para función walkie,
entradas y salidas digitales y analógicas,
pantalla de 6.5" con función de entrada

de video, y teclados tanto qwerty como funcional especialmente para cambio
de aplicación, o terminales ocultos sin pantalla, en ambos casos con gestión
de Telemetría lo que permite obtener los datos de la centralita del vehículo o
sensores y poder operar el mismo de forma remota desde la central.

La telemetría permite entre otras cosas, obtener datos de consumos,
incluidos los consumos de agua en camiones cisterna o limpiadoras, saber
cuándo se han accionado los diferentes dispositivos y durante cuánto tiempo,
relacionando esto con la posición GPS, o ejecutar órdenes recibidas de la
central como la disminución de velocidad, parada de vehículo, etc.

Dichas capturas de datos pueden sincronizarse en tiempo On-line u Off-line.


