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PRESENTACÓN

G.R.S.U. es un software para empresas de limpieza y mantenimiento de
espacios públicos, limpieza viaria, recogida y tratamiento de Residuos Sólidos
Urbanos.

Contempla grandes ventajas de parametrización por parte del usuario o
administración para conseguir una mayor adaptación a cada caso concreto,
incluyendo diferentes módulos:

GRSU/Pda - Limpieza viaria

GRSU/Pda " Camión: Recogida de contenedores y partes de vehículos

Ecoparque: Entrada y salida de los residuos en la planta de tratamiento

GRSU/Server Back-Office " Módulo Central

Es el módulo al que tiene acceso el personal de oficina para realizar las
funciones típicas de su puesto, gestión de maestros, sincronización con otras
aplicaciones y en el que se consolidan los datos del resto de módulos.

Gestiona el personal de campo de la empresa, clasificado por categorías,
equipos de trabajo, turnos, asignaciones a distritos y los trabajos a realizar.

Comunicaciones: Recibe, envía y registra automática o manualmente los
partes de trabajo y los check-list, de las diferentes áreas, por GPRS, 3G, etc.,
o en modo BATCH, por conexión directa de la PDA, Bluetooth o wifi.

Gestión de los Check-list de comprobación, permitiendo variar y
aumentar no sólo el número de check-list a realizar sino el número de
elementos a checkear, el tipo de respuesta esperada, y si cumplimentar el
mismo el operario debe hacerlo al principio o al final del servicio.

Consulta, modifica o da de alta los distintos partes de trabajo de
Limpieza viaria y de vehículos.

Gestiona los recursos materiales, tipos de vehículos, camiones,
maquinaria, registros de mantenimiento de los que dispone y usa la empresa.

Mantiene un registro de los recorridos y rutas indicando la ubicación de
contenedores integrándola con Google Maps en tiempo real.

Gestión de incidencias y estados, como los motivos por los que no se
puede recoger un contenedor, etc.

Sincronización con otras aplicaciones, especialmente de nóminas
(Proconsi, Navision,#), CRM (Organizar, Dynamics 4.0,#), Gestión de
facturación, etc. La exportación de los datos de Nominas, se lleva a cabo a
partir de los Partes de Trabajo introducidos (Servicios e Inasistencias), de
forma que el cálculo de la nómina es automático, incluyendo los pluses de los
convenios (Incentivos, Locomoción, Nocturnidad, Festivos, etc.#)

Gestión on-line de las funciones de Telemetría en las instalaciones con un
localizador GPS compatible como el sistema todo en uno de Motorota VC6096,
incluyendo el envío de información al Terminal, gestión de las prestaciones y
equipos del camión, sistemas de arranque, tanto de los sistemas de
conducción como de los de carga y transporte, control de la velocidad,
recepción de avisos por situación fuera de área o similares,#
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Server Back-Office ! Módulo Central
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GRSU/Pda ! Camión:
para la recogida de contenedores y partes de vehículos.
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Gestión de partes de vehículo, indicando vehículo, conductor,
recorrido, carburante consumido,#

Control de los Viajes realizados por el Vehículo; Hora de Inicio,
Hora Final, Kilómetros Recorridos, Hora Descarga, Peso, etc.

Control del Paso por las distintas Ubicaciones asociadas al
Recorrido, propuesta de siguiente contenedor según la ruta,..

Control del Vehículo, lista de Chequeos a realizar al Vehículo, al
Iniciar el Servicio y al Finalizar el Servicio.

Distintos tipo de Observaciones asociadas al Parte del Vehículo
(Material,Averías, etc.)

Firma del Parte de Trabajo en la Pantalla Táctil del Terminal.

Compatible con los Sistemas Operativos de Microsoft, PocketPC,
Windows CE o Windows Mobile.

Sincronización de datos on-line con el Servidor Central.

Los datos relativos a la posición GPS de los contenedores y los
kilómetros pueden ser recogidos durante cada recorrido por el
Terminal en el caso de tener conectado a este un GPS, incluido de
Serie en el modelo de Motorota VC6096

Igualmente con el Terminal Motorota VC6096 se puede tener
conectado el sistema de pesaje si el camión dispone de ello,
recogiendo el peso automáticamente sin necesidad de que el
operario determine la carga de cada contenedor.

También se pueden conectar otros elementos externos al Motorota VC6096
como las cámaras de video.

El Terminal dispone de teléfono móvil integrado, así como de
comunicaciones 3G / GPRS, Wifi o Bluetooth,..

También presenta diferentes teclas de función en su parte principal que
permite el $salto% entre aplicaciones y funciones con una sola pulsación lo
que hace de esta solución, una solución $TODO EN UNO%, permitiendo que
el conductor sólo maneje un único dispositivo.
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Características MotorolaVC6096:

El Motorola VC6096 es un auténtico
ordenador móvil. Está pensado para
anclar en el coche o vehículo de
trasporte y muy preparado para ser
una auténtica estación de
comunicaciones en tu vehículo.
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Teléfono y manos libres integrado
Telemetría
GPS
Bluetooth
Conexión Reles
WLAN 802.11a/b/g integrada
3.5G GSM HSDPA WWAN
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GRSU/Pda - Limpieza viaria:

t Recogida de datos de la limpieza diaria mediante PDA, gestión
de partes de trabajo, indicando Fecha, Centro de Trabajo,
Turno y Capataz.

Control de presencia del personal, revisión de asistencias,
motivos de inasistencia (Permisos, Enfermedad,
Vacaciones,#)

Asignación de distritos y servicios a los distintos operarios,
vehículo, zona, Horas normales, Horas extras, plus de
locomoción, avisos de zonas no cubiertas,#

Alta de Observaciones en el parte.

Firma de los partes en la pantalla táctil del Terminal.

Copia automática de los datos del parte previo en día, turno y
centro de trabajo.

Sincronización de los datos on-line con el servidor Central.

Compatible con los Sistemas Operativos de Microsoft,
PocketPC, Windows CE o Windows Mobile.

En el caso de PDAs con cámara de fotos, existe módulo para la
recogida de las fotos y su anexo al parte correspondiente
almacenando la foto como un dato más del parte en la
central. Especialmente utilizado para las incidencias.

En el caso de la limpieza con vehículos del tipo Barredoras,
gestión del parte de limpieza automáticamente de forma
desatendida mediante enlace GPS de los recorridos.
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Características Motorola Mc55:
Pueden trabajar en ambientes con
temperaturas entre los -10ºC y 50ºC,
y resistir una caídas  y están sellado
para impedir que humedad y polvo
los afecte.

Las características destacadas son:

Pantalla táctil de 3.5!!, 320×240
pixeles

GPS
Cámara de 2 MP, con autoenfoque

y flash
Wi-Fi
Bluetooth
USB
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Ecoparque:
Entrada y salida de los residuos en la planta de tratamiento.
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Software cuya principal función es el control de Material que entra y sale
al EcoParque, diseñado para facilitar un uso más intuitivo a través de
pantallas táctiles.

El software a su vez se conecta a la báscula de manera que los datos de las
diferentes pesadas del camión se recogen de forma automática evitando
errores de escritura y agilizando la operación al encargado del control del
acceso a la planta.

Se controlan los vehículos que se encuentran en cada momento en el
interior del recito y las pesadas pueden ser tanto a la entrada como
también a la salida.

Igualmente el camión puede ser identificado, manualmente por el
operario del control del acceso o automáticamente mediante una cámara
que identifica las matrículas o mediante un lector RFID. El lector RFID
también puede servir para la identificación del conductor, especialmente
en aquellos casos en los que se quiera identificar separadamente al
conductor del camión.

El software permite su conexión con barreras de control de acceso
quienes se activan automáticamente en el momento de una
identificación correcta del camión y de su conductor así como de la
pesada si es el caso.

Conexión e integración con el sistema de videovigilancia relacionando los
momentos de pesaje, entrada y salida con dicha posición en la grabación
de video facilitando el visionado en un momento dado.

Por cada Operación (Entrada o Salida), se controlan los datos de Empresa,
Vehículo, Conductor, Peso, Tara, Tipo de Carga, Destino de la carga
dentro de planta en función del código del residuo, etc.

Emisión de recibo por cada operación totalmente parametrizable
adaptándose el diseño al cliente.
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Cámara para control de matrículas y
control de acceso a Planta de
Tratamiento.

Base de datos de vehículos
autorizados en el módulo
Ecoparque.

Cámara activable a través de lazo
magnético.

Cámara de visión nocturna.
Barrera con posibilidad de

apertura manual activable desde
botonera en caseta.

Gestión de señales y eventos al
reconocimiento de matrícula
(apertura de barrera) o no
reconocimiento (señal acústica y/o
mensaje en letrero).
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Formularios en Papel con Digital Pen

En muchos casos existe una barrera tecnológica
sino insalvable sí que dificulta el correcto uso de la
tecnología u otros impedimentos de uso.

La clave siempre está en la necesidad por parte de
la Gerencia y por los responsables finales en la
toma de decisiones de disponer de la mayor
información posible, siendo esta una información
fiable y fácil de captar, siempre sin la necesidad de
duplicar el trabajo de recogida por un lado y
mecanizado por otro.

Por todo esto Asintec, ha dotado a sus soluciones
de limpieza CleanTEC y GRSU de la posibilidad de

recoger los datos de forma automática directamente del papel en aquellos
proyectos que no se quiera o no se pueda implantar una PDA.

En este caso el formulario es diseñado en un papel con una cuadrícula de
puntos trazada que permite al bolígrafo saber dónde está escribiendo y lo que
está escribiendo. Todos estos datos son almacenados en el papel y
posteriormente descargados al sistema de gestión automáticamente.

Gracias a la tecnología
Digital Pen el bolígrafo es
capaz de fotografiar el
patrón de puntos, por medio
de la cámara de infrarrojos
situada cerca de la punta,
por lo que se sabe en qué
zona del papel se está
escribiendo (mediante un
sensor de presión) y en qué
momento (mediante un reloj
interno)

Digital Pen permite no
alterar la operativa actual de
trabajo de los procesos
operativos que usa en papel.


